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Wersja finalna programu Sympozjum KraSyNT 2014

| SALA 1 SALA 2
I Od Do Dziatanie Dziatanie
08:00 09:45 Rejestracja uczestnikéw
Uroczyste otwarcie Sympozjum przez Dziekana Wydziatu Inzynierii Mechanicznej
10:00 10:30 . . . . . P
i Robotyki AGH w Krakowie Pana prof. dr hab. Inz. Antoniego Kalukiewicza
10:30 11:00 Referat plenarny wygtosi Marek Sibielak
. , . Tribologia i inzynieria powierzchni -
Modelowanie uktadéw dynamicznych . v p_ )
wybrane zagadnienia
Jacek Snamina Marcin Kot
Leszek Radziszewski, Michat Kekez Stawomir Zimowski
11:00 11:20(Klasyfikacja metodami inteligencji obliczeniowej paliwa Twarde powtoki kompozytowe
wtryskiwanego do cylindra silnika spalinowego w zastosowaniach tribologicznych
Urszula Ferdek Marcin Nowak
11:20 11:40|Modelowanie i analiza uktadu zawieszenia pojazdu Badanie wtasnosci statycznych oraz dynamicznych
z ttumikami hydraulicznymi wybranych kosci reki
Andrzej Kot, Agata Nawrocka :\:czk I\Nydrych o ) | 6w instalacit
L . . odelowanie zuzycia erozyjnego elementdw instalacji
11:40 12:00{Modelowanie i identyfikacja parametrow Y vineg !
latf habilitacvinei transportu pneumatycznego
platiormy re YIne) z uwzglednieniem zjawisk losowych
Agnieszka Ozga Pawet tabedzki
12:00 12:20 Metody badawcze wykorzystane w zagadnieniach Modelowanie préb udarowych przy zatozeniu statego
’ “““luktadéw dynamicznych poddanych losowym seriom kontaktu pomiedzy probka
impulsow. a podporami
12:20 12:40 Przerwa kawowa Przerwa kawowa
Mateusz Romaszko
Przetwornik elektromagnetyczny Piotr Zach
12:40 13:00(w semiaktywnym uktadzie redukcji drgan belek Identyfikacja strukturalna wtasciwosci sprezysto -
z cieczg magnetoreologiczng: projektowanie, ttumigcych materiatow hiperodkszattcalnych
modelowanie i badania eksperymentalne
Jerzy Stojek .
Zastosowanie metod analizy drgan nieliniowych w Marcin Kot
13:00 13:20| . o ) Whptyw sztywnosci podtoza na wtasciwosci
diagnostyce stanu zuzycia elementéw pompy i , .
. mechaniczne uktadéw powtoka-podioze
wyporowej
.. , " Wybrane zagadnienia analizy sygnatéw
Wybrane zagadnienia uktadéw redukcji y g . ) i .yg. o
.. modelowania i sterowania w inzynierii
drgan i hatasu . s .
mechanicznej i biomedycznej
Marek A. Ksigzek Marek Iwaniec
Pawet Orkisz, Jacek Snamina
W .I Z, Jac . I_ L Andrzej lzworski, Wiestaw Wszotek
13:20 13:40|Sterowanie uktadem wibroizolacji zasilanym przez

ukfad regeneracji energii

Analiza mowy patologicznej sieciami Bayesa




Piotr Micek, Marcin Wegrzynowski
Budowa i testy stanowiska do badan uktadéw redukcji

Agata Nawrocka, Karolina Holewa

13:40 14:00 L ] Opracowanie uktadu wykorzystujgcego sygnat EEG do
drgan obiektu pozycjonowanego . ) .
. . sterowania wybranym urzgdzeniem mechanicznym
z wykorzystaniem serwonapedu liniowego
Waldemar tatas Andrzej Bagkowski, Leszek Radziszewski
14:00 14:20|Zastosowanie roztozonych ttumikéw dynamicznych w Analiza sygnatu odchytek cisnienia w komorze spalania
zagadnieniach redukcji drgar w belkach silnika od ich wartosci $rednich
14:20 15:20 Przerwa obiadowa Przerwa obiadowa
Tomasz Nabagto, Andrzej Jurkiewicz Jozef Ciosmak
15:20 15:40 Uktad pdl-aktywnego zawieszenia platformy Transmisja informacji przez wielokanatowe
’ """|gasienicowej 251 zastosowany w celu poprawy transmultipleksery z nieidealnym kanatem
stabilnosci nadwozia pojazdu komunikacyjnym
Wybrane zagadnienia modelowania
i symulacji w uktadach drgajacych
Jan tuczko
Marek A. Ksigzek, Janusz Tarnowski
. . Janusz Pluta
Wptyw wybranych wymuszen dynamicznych na . .
15:40 16:00 . . . Symulator drogi z elektrohydraulicznym systemem
sterowanie recznym narzedziem wibroudarowym .
. sterowania
badania eksperymentalne
Wybrane problemy wspétczesnej robotyki
Mariusz Giergiel
L k Ced
esze . € .ro . Jerzy Stojek, Waldemar tatas
Identyfikacja manipulatora z napedem elektrycznym z . . .
16:00 16:20 . e . ] Badania symulacyjne akumulatora hydro-kinetycznego
zastosowaniem filtrow rézniczkujacych i metody . ) L. . .
. , o zwiekszonej gestosci zmagazynowanej energii
najmniejszych kwadratéw
Ireneusz Dominik, Krzysztof Lalik, Filip Kaszuba Jan tuczko, Andrzej Czerwinski
16:20 16:40|Sterowanie potozeniem chwytaka zbudowanego z Drgania parametryczne przewodéw
sitownikéw z pamiecia ksztattu z pulsacyjnym przeptywem cieczy
Wybrane zagadnienia inzynierii
biomedycznej
Andrzej lzworski
Tomasz St. Orzechowski, Andrzej lzworski,
Jarostaw Zwierzchowski Szczepan Moskwa
16:40 17:00|Autonomiczny system do przenoszenia elementow Kompleksowy system wspierajgcy ocene postepu
okragtych z wykorzystanie robota przemystowego choroby neurologicznej bazujacy na cyfrowej analizie
dysfunkcji ruchowych pacjenta.
Marzena Miesikowska, Leszek Radziszewski
Szymon Pekala . . . .
17:.00 17:20 . . . Analiza dyskryminacyjna samogtosek mowy oséb po
Wybrane zagadnienia konstrukcji telemanipulatora . L .
catkowitym usunieciu krtani
17:20 17:40 Mariusz Giergiel, Krzysztof Kurc, Dariusz Szybicki Marek Iwaniec, Jacek Wesoét
’ "7|Zrobotyzowane czyszczanie zbiornikéw z cieczg Urzadzenia do aktywnego wspomagania chodu
17:40

Uroczyste zakonczenie Sympozjum, omoéwienie planéw na przysztos¢, kolacja




Zgtoszone absencje

Zgtoszone absencje




