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Wersja robocza V05 programu Sympozjum KraSyNT 2015

SALA 1 | | SALA 2
| Od Do Dziatanie Dziatanie
08:00 09:45 Rejestracja uczestnikow
1000 1030 Uroczyste otwarcie Sympozjum przez Dziekana Wydziatu Inzynierii Mechanicznej

i Robotyki AGH w Krakowie Pana prof. dr hab. Inz. Antoniego Kalukiewicza

10:30 11:00 Referat plenarny

Wybrane zagadnienia ze sterowania
i modelowania inzynierskiego

Jacek Snamina

Nowe metody przetwarzania sygnatéw w
wybranych zagadnieniach wibroakustyki

Marek Iwaniec

Piotr Zach

Maciej Ktaczynski, Maciej Konior

11:00 11:15|Parametryczny opis pracy uktadu z elementem Wibroakustyczne metody diagnozowania stanu pracy
hiperodksztatcalnym krtani
Bartosz Minorowicz, Frederik Stefanski Modelowanie i Robert Baraniski, Anna Grzeczka
kompensacja histerezy piezoelektrycznego Estymacja sity zacisku jako element wspomagajacy
11:15 11:30(przetwornika rurkowego z wykorzystaniem prawidtowg ocene transmisji drgan ukfadu narzedzie —
uogoblnionego modelu Prandtla-Ishlinskiego reka
Krzysztof Michalczyk Grazyna Wszotek
11:30 11:45 Ttumienie drgan podtuznych sprezyn sSrubowych za Mikrofony wszechpogodowe wtasciwosci, metody
pomocg powtok elastomerowych wzorcowania i szacowania niepewnosci
Krzysztof Kotek, Maciej Rosé6t Wiestaw Wszotek Czasowo-czestotliwosciowe metody
11:45 12:00 Automatyczna generacja aplikacji czasu rzeczywistego przetwarzania sygnatu w ocenie mowy zdeformowanej
dla wielordzeniowej platformy
o rozszerzalnej architekturze
12:00 12:15 Przerwa kawowa Przerwa kawowa
Marcin Wegrzynowski, Mateusz Romaszko Tadeusz Wszotek
12:15 12:30|Regulator Pl typu anti-windup dla obiektu Pomiar i kwalifikacja cech impulsowych i tonalnych w
z ograniczeniem sygnatu sterujacego hatasie sSrodowiskowym
Dariusz Grzybek, Piotr Micek Pawet Matecki
12:30 12:45 Automatyzacja uktadu synchronizacji ruchu sitownikéw Synteza pola akustycznego metodg ambisoniczng w
hydraulicznych traktowanego jako obiekt sterowania celu oceny cech akustycznych pomieszczen dla muzyki
typu MIMO wielogtosowej
Modelowanie uktadéw dynamicznych L IELG zagadnu’ar.na SR LG
drgan i hatasu
Andrzej Jurkiewicz Andrzej Czerwinski
Andrzej Jurkiewicz, Janusz Kowal, Kamil Zajac Piotr Krauze
12:45 13:00 Zastosowanie rozszerzonego filtru Kalmana w Poréwnanie algorytmow z grupy Skyhoook
badaniach symula-cyjnych uktadu zawieszenia w sterowaniu uktadem zawieszenia pojazdu
platformy gasienicowej 251 z ttumikami magnetoreologicznymi
Krystian Szopa Jacek Snamina, Pawet Orkisz
Metody redukcji modeli numerycznych Wptyw doktadnosci pomiaru zmiennych stanu na
13:00 13:15|w identyfikacji uszkodzer konstrukcji mechanicznych realizacje algo-rytmu sterownia slizgowego

na podstawie wtasnosci dynamicznych

w aktywnych uktadach redukcji drgan




Joanna lwaniec, tukasz Lech, Marek Iwaniec,
Stanistaw Kasprzyk

Andrzej Czerwinski, Jan tuczko
Drgania przewoddw elastycznych dla przeptywow

13:15 13:30 ) ) . o ’
Drgania poprzeczne stupdw kratownicowych linii nadkrytycznych i podkrytycznych
elektroenergetycznych
Janusz Tarnowski Leszek Radziszewski, Milan Saga
Whptyw sit wywieranych przez operatora narzedzia Analiza wfasciwosci mechanicznych materiatéw
13:30 13:45(|recznego i czestotliwo$ci wymuszenia na funkcje piankowych stosowanych w $rodkach ochrony
przejscia przedramienia — badania doswiadczalne indywidualnej gtowy
Krzysztof Oprzedkiewicz
Zas‘tlosowan‘i)e ::achunku rézniczkowego niecatkowitego Urszula Ferdek
13:45 14:00 o . & , § Charakterystyki dynamiczne ttumikéw hydraulicznych
rzedu w modelowaniu i sterowaniu systemow . . . .
) dla réznych, strategii sterowania przeptywem oleju.
dynamicznych
14:00 15:00 Przerwa obiadowa Przerwa obiadowa
Wybrane problemy wspoétczesnej robotyki
Jacek Cieslik
Marcin Nawrocki, Stanistaw Flaga Dariusz Grzyb.ek . . .
15:00 15:15| . . . . " Generatory piezoelektryczne w pozyskiwaniu energii z
Kierunki rozwoju robotyki i robotyzacji ) )
uktadéw drgajacych
Bartosz Minorowicz, Frederik Stefanski Marek Pluta
15:15 15:30 Konstrukcja oraz badania przetwornikéw Synteza dzwieku z wykorzystaniem procesora
) =" |elektromechanicznych z materiatem z magnetyczna graficznego, sterowana przy uzyciu protokotu MIDI
pamiecig ksztattu
Wybrane zagadnienia inzynierii
biomedycznej
Marek Iwaniec
Jacek Cieslik Dorota Marszalik, Waldemar Raczka
15:30 15:45|Algorytm planowania trajektorii wielocztonowych Konstrukcja i sterowanie egzoszkieletu koriczyn
narzedzi laparoskopowych dolnych — przeglad istniejacych rozwigzan.
Andrzej Burghardt, Dariusz Szybicki, Krzysztof Kurc Jacek Wesoét, Marek lwaniec
15:45 16:00|Metody adaptacji trajektorii robotéw przemystowych Konstrukcja i sterowanie egzoszkieletu koriczyn
dolnych — przeglad istniejacych rozwigzan.
. . . . Wybrane zagadnienia inzynierii
Inteligencja obliczeniowa ) ] . )
. e .. . mechanicznej, materiatowej
w zastosowaniach inzynierskich .. ) ]
i Srodowiskowej
Leszek Radziszewski Marcin Kot
Leszek Cedro Marcin Apostot
16:00 16:15 Zastosowanie filtrow rézniczkujgcych do identyfikacji i Projekt stanowiska do wspomagania nauki ptywania
' " |sterowania miesniem pneumatycznym
Agata Nawrocka, Andrzej Kot, Marcin Nawrocki Kinga Chronowska-Przywara, Marcin Kot
16:15 16:30 Sterowanie neuronowo — rozmyte w ukfadach Poréwnanie witasciwosci powtok weglowych a-C:H
) "I nieliniowych z powtokami nanokompozytowymi MeC/a-C:H
Leszek Radziszewski, Michat Kekez Andrzej Bakowski, Leszek Radziszewski
16:30 16:45|Wykorzystanie inteligencji obliczeniowe] do klasyfikacji Niepewnos¢ wynikéw pomiardw cisnien w silniku

paliwa zasilajgcego silnik spalinowy

spalinowym




Wybrane zagadnienia analizy sygnatéw,
modelowania i sterowania w uktadach
mechanicznych i biomechanicznych
Agata Nawrocka

Jurek Stojek, Waldemar tatas
Proces tadowania i roztadowania akumulatora

Mateusz Rzeszutek, Robert Oleniacz
Whptyw duzych instalacji energetycznego spalania

16:45 17:00|hydrokinetycznego o zwigkszonej gestosci paliw na jako$¢ powietrza w Krakowie
zmagazynowanej energii
Agnieszka Swierkosz, Daria Panek, Jacek Wes6t Jan Monieta

17:00 17:15|Metody oceny drzenia rak Zastosowanie analizy falkowej w diagnostyce

ttokowych silnikdw spalinowych

Agata Nawrocka, Karolina Holewa Maciej Stoboda

17:15 17:30|Interfejs mdzg — komputer wykorzystujgcy wzrokowe Zastosowanie procesu fotokatalizy do dezynfekcji
potencjaty oczyszczonych sciekow komunalnych

17:40

Uroczyste zakonczenie Sympozjum, omowienie planéw na przysztos¢, kolacja

Materiat, przyjety do druku, ktéry z przyczyn obiektywnych nie bedzie mégt by¢
zaprezentowany przez autoréw

Magdalena Muszynska, Piotr Gierlak
Pozycyjno-sitowe sterowanie manipulatorem
z zastosowaniem uktadéw neuronowo rozmytych

Wiestaw Wszotek, Andrzej lzworski
Sztuczne sieci neuronowe w przetwarzaniu
i klasyfikacji mowy patologicznej

Ireneusz Wochlik, Jarostaw Butka, Pawet Roszczyk,
Wiestaw Wszotek

Informatyczne systemy wspierajgce diagnostyke

i terapie audiologiczng

Andrzej lzworski, Tomasz Pachana, Tomasz St.
Orzechowski

Rozwigzania umozliwiajgce identyfikacje osdb oraz
gestow w systemach sterowania inteligentnym
budynkiem

Marek Ksigzek
Analiza czynnikéw dyskomfortu cztowieka poddanego
dziataniu wibracji ogdlnej

Hubert Wisniewski
Uktad regulacji sity z wykorzystaniem klasycznego
regulatora Pl w materiatach IPMC

Janusz Pluta, Mariusz Zajac
Robot bioniczny z muskutami pneumatycznymi




